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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

NR 2

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
CPV 45100000-8

1. Informacje podstawowe

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wyznaczeniem powierzchni obiektow budowlanych zagospodarowania dziatek nr ew.:
293/187, 293/49, 2906/149; obreb - 146201_1.0001 Podol-Borowiczki, oaz punktéw wysokosciowych
terenu w zakresie niezbednym do realizacji zaméwienia pn. ,Budowa boiska do siatkéwki i kortu
tenisowego wraz z ogrodzeniami i odwodnieniem, budowa ciggéw komunikacyjnych wraz z oswietleniem
terenu” w Ptocku, os. Podolszyce Péinoc.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

Dopuszcza sie tylko takie odstepstwa od projektu, kitbére nie naruszajg postanowien norm a sg
uzasadnione technicznie i uzgodnione z autorem projektu. Zmiany takie nalezy udokumentowac¢ zapisem
dokonanym w dzienniku budowy Ilub innym réwnorzednym dowodem. Odstepstwa od wymagan
podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych rob6t o niewielkim
znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania, wynikajacych z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad wiedzy technicznej.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg roboty pomiarowe przy liniowych oraz
powierzchniowych robotach ziemnych oraz konstrukcyjnych niezbednych do wykonania podczas budowy
obiektéw budowanych wyszczegédlnionych w pkt 1.3. OST-1.

W zakres robdt pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem powierzchni i punktéw wysokosciowych
wchodzg:

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtownych osi obiektow i punktéw wysokosciowych
terenu,

- uzupetnienie osi obiektéw dodatkowymi punktami — wyznaczenie osi,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych — reperéw roboczych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- wykonanie stabilizacji punktéw.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sag zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami i OST-1
~Wymagania ogolne”.

1.4.1. Punkty giowne trasy - punkty naroznikéw powierzchni obiektéw budowlanych, punkty kierunkowe
oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

Szczegoétowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych nr 2
Budowa nowoczesnych boisk pitkarskich. Roboty przygotowawcze 29
Ptock, os. Podolszyce Pétnoc



.
inwestprojekt

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Warunki ogélne wymagan dotyczacych prowadzenia rob6t podano w OST-1 ,Wymagania ogdéine".

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.6. Dokumentacja robét rozbiorkowych i przygotowawczych

Dokumentacje rob6t rozbidrkowych (jezeli takie wystapig) stanowia:

a) projekt budowlany, opracowany zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z 3.07.2003 r. w
sprawie szczeg6towego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. 2003, nr 120, poz. 1133, z pdzn.
zm.),

b) projekt wykonawczy (jezeli taka potrzeba wystepuje),

c) specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét (obligatoryjna w przypadku zamoéwien publicznych),
zgodna z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004r. (Dz.U. 2004, nr 202, poz. 2072, z
pézn. zm.),

d) dziennik budowy, prowadzony zgodnie z zarzadzeniem MGPIB z 15.12.1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (MP z 1995 r. nr 2, poz. 29),

e) aprobaty techniczne, certyfikaty lub deklaracje zgodnosci swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i
powszechnego lub jednostkowego stosowania uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawg Prawo
Budowlane z 7.07.1994 r. (Dz.U. z 2000 r. nr 106, poz. 1126 z p6zniejszymi zmianami),

f) protokéty odbioréw czesciowych, kohcowych i robédt zanikajacych, z zatgczonymi protokétami z badan
kontrolnych;

Roboty nalezy wykonywa¢ na podstawie projektu opracowanego dla konkretnej realizacji, ktéry
uwzglednia:

a) lokalizacje i warunki uzytkowania,

b) rodzaj rozbidrki.

2. Materiaty

2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow
Warunki ogdlne stosowania materiatéw podano w OST-1 ,Wymagania og6ine", pkt 2.1.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenia osi i naroznikéw obiektéw budowlanych i punktéw
wysokosciowych sa:

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe,

badz inne materiaty akceptowane przez inspektora nadzoru.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych powierzchni nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w
sgsiedztwie punktdéw zatamania powierzchni w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ srednice 0,15 do 0,20
m i dtugosé 1,5 do 1,7m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci
0,30 m i $rednicy 0,05 do 0,08 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o
Srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. Tzw. ,Swiadki" powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj
prostokatny.
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3. Sprzet
Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom okreslonym w OST-1
~Wymagania ogolne", pkt 3.1.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych zostang
przez inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie bedg dopuszczone do robot.

Do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé sprzet:
- teodolity,
- niwelatory,
- tyczki,
- taty,
- tasmy,
lub inny sprzet akceptowany przez inspektora nadzoru.

Sprzet stosowany do wyznaczenia powierzchni obiektéw budowlanych i punktéw wysokosciowych
powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

Roboty zwigzane ze stabilizacja i oznaczeniem gtéwnych elementéw obiektéw budowlanych oraz
roboczych punktéw wysokosciowych, bedg wykonywane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z
wytyczeniem oraz okresleniem wysokosciowym powyzszych elementéw, wykonywane beda
specjalistycznym sprzetem geodezyjnym przeznaczonym do tego typu robét.

4. Transport
Wymagania dotyczace transportu podano w OST-1 ,Wymagania og6ine”, pkt 4.1.

5. Wykonanie robot

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii. Zamawiajacy zobowigzany jest do przekazania wykonawcy lokalizacji punktow
gtéwnych powierzchni boiska oraz reperéw. Przyjecie tych punktéw powinno by¢ dokonane w obecnosci
inspektora nadzoru.

W oparciu o materiaty dostarczone przez zamawiajacego, wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne, niezbedne do szczegbtowego wytyczenia robét. Wykonawca zobowigzany jest
wytyczy¢ i wykonac stabilizacje w terenie gitéwne punkty obiektéw budowlanych oraz punkty
wysokosciowe (repery robocze) i dostarczy¢ inspektorowi nadzoru szkic wytyczenia i wykaz punktéw
wysokosciowych.

5.1. Warunki wykonania robot

Inspektor nadzoru dostarczy wykonawcy materiaty geodezyjne do wytyczenia w terenie punktéw
gtownych osi obiektéw budowlanych oraz punktéw wysokosciowych krawedzi kraweznikow i obrzezy
(repery robocze).

W oparciu o materiaty dostarczone przez inspektora nadzoru, wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczeg6towego wytyczenia elementédw obiektow
budowlanych.

5.2. Wyznaczenie punktéw osi obiektow budowlanych
Tyczenie osi obiektow nalezy wykona¢ w oparciu o projekt budowlany, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej lub innej osnowy geodezyjne;.
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Os$ obiektu powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 5 m.

Wyznaczone punkty na osi obiektu nie powinny byé przesuniete wiecej niz. 0,3 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedng punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do
rzednych projektu.

5.3. Robocze punkty wysokosciowe
Nalezy wyznaczy¢ robocze punkty wysokosciowe. Punkty wysokosciowe nalezy wykona¢ poza granicami
projektowanego obiektu, a rzedne ich wyznaczy¢ z doktadnoscig do 0,5 cm.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi wykopdw i nasypdédw na
powierzchni terenu, zgodnie z dokumentacjg projektowa. Do wyznaczenia konturéw wykopdw i nasypow
nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypéw o wysokosci
przekraczajgcej 1 m oraz wykopow gtebszych niz 1 m.

Odlegtos¢ miedzy palikami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii boiska.

6. Kontrola jakosci robot
Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robdt przy robotach
budowlanych. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli i jakosci robot

Ogolne zasady kontroli i jakosci rob6t podano w OST-1 ,Wymagania ogélne”. Kontrole jakosci prac
pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem powierzchni i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg
ogélnych zasad okreslonych w instrukcji i wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych

Sprawdzenie robdt pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujgcych zasad:

a) 0s obiektu budowlanego nalezy sprawdzi¢ na poczatku i koncu budowanego odcinka,

b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego odcinka,
C) wyznaczenie nasypow i wykopow nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomnicag, co najmniej w 5
miejscach na kazde 5 m szerokosci obiektu oraz w miejscach budzacych watpliwosc.

7. Obmiar robot
Jednostkg obmiarowg rob6t zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest 1 metr
obwodu obiektu budowlanego.

Obmiar rob6t bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z projektem wykonawczym i
specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru robdt, w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.
Obmiaru wykonanych rob6t nalezy dokonywaé na biezgco w ksigzce obmiarow.

8. Odbidr robot

Odbioér prac zwigzanych z powierzchniowymi robotami nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, kiére wykonawca przedktada inspektorowi
nadzoru. Odbiorom podlegajg poszczegélne etapy robét (odbiory czesciowe) — zgodnie z
harmonogramem rob6t oraz roboty zanikajgce.

9. Platnos¢
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9.1. Ogdlne warunki ptatnosci
Ogolne warunki ptatnosci podane sg w OST-1 ,Wymagania og6ine”, pkt 9.1.
Przedmiar robot stanowi gtéwng podstawe ptatnosci.

9.2. Szczegotowe warunki ptatnosci
Ptatnos¢ za 1 metr kw. nalezy przyjmowaé na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjne;j.

Cena wykonania rob6t obejmuije:

a) sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi obiektu i punktéw wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi obiektu dodatkowymi punktami,

¢) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

d) wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robét, zgodnie z projektem budowlanym,

e) wykonanie stabilizacji punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
Nie wystepuja

10.2. Inne dokumenty

[1] Instrukcja techniczna. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych

[2] Instrukcja techniczna. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtdbwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979

[3] Instrukcja techniczna. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978

[4] Instrukcja techniczna. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983

[5] Instrukcja techniczna. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979

[6] Wytyczne techniczne. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983

[7] Wytyczne techniczne. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
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